
IV-1 

 

DAFTAR PUSTAKA 

 

Aji, Dwi., 2017, Simulasi Pemrograman Sistem Pengendali Kecepatan Pada Rancang Bangun 

Mobil Remote Kontrol Menggunakan PWM Berbasis Sensor Ultrasonic HC-SR04 Dan 

Mikrokontroller Arduino, Universitas Muhammadiyah Surakarta, Solo 

Andrianto, H., 2013, Pemrograman Mikrokontroller AVR ATmega16 Menggunakan Bahasa 

C (edisi revisi), Informatika, Bandung. 

Andricaprisona, R., Nugroho, W. C., 2013, Prototype Penampil Kapasitas Parkir Mobil 

Berbasis Mikrokontroler, Jurnal Himpunan Ahli Diploma 3 Teknik Elektronika Universitas 

Negeri Jakarta (HAD3ELKA), Vol 98, No 1, hal 15. 

Budiharto, W., 2016, Belajar Sendiri Membuat Robot Cerdas, PT. Elex Media Komputindo, 

Jakarta. 

Sasongko, B. H., 2012, Pemrograman Mikrokontroller dengan Bahasa C, Andi Offset, 

Yogyakarta. 

Suri, Naili., 2017, Implementasi Logika Fuzzy Untuk Simulasi Transportasi Otomatis Di 

Kebun Binatang Menggunakan Robot Line Follower, UIN Alauddin, Makassar 

Wahid, A. R., Haris, I. A., 2013, Prototype Water Lavel Control Berbasis Mikrokontroler, 

Jurnal Himpunan Ahli Diploma 3 Teknik Elektronika Universitas Negeri Jakarta 

(HAD3ELKA), Vol 98, No 1, hal 1-14. 

 


